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predbéZna technicka data

Vyrobce: VEB Halbleiterwerk Frankfurt nad Odrou

Procesor pro fizeni motord kazetovych mechanik

Pouzdro: DIL18, plastové

Tvar: 21.2.1.2.18

Hustota integrace: 3
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Obsazeni vyvodu:

1 - vystup k vinuti S
2 -vystup k vinuti T
3 - vystup k vinuti R

4 - omezeni vystupniho proudu

5 - kostra
6 - vstup oscilatoru

7 - vybijeci vystup oscilatoru
8 - umliCovaci vystup nf; kontrola

synchronnich otacek
9 - volba sméru otaceni

Blokové schéma:

10 - vystup zesilovace smycky PLL

11 - vstup zesilovace smyc¢ky PLL
12 - vystup dynamickeho fidiciho napéti

13 - vystup statického fidiciho napéti

14 - vystup invertovaného napéti tacho
15 - vstup spousténi R

16 - vstup spousténi T
17 - vstup spousténi S

18 - napajeci napéti Uge
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Popis funkce:

B391D sdruzuje kompletni zapojeni mikroelektronickych soucastek pro navrh elektronickych
motoru, pfedevsim pro pohon kazetovych mechanik nové generace radiomagnetofond, nebo
pro jine podobné vyuziti. Velky rozsah napajecich napéti (6 az 20 V) €ini tyto motory znaéné
univerzalnimi.

B391D predstavuje vysledek vlastniho vyvoje. Obsahujé hlavné obvod pro rozbéh, trifazovy
generator, analogové a digitaini fizeni otaéek a komutaci vinuti bezkarta¢kovych motora.
Kratko- i dlohodobé chovani otacek v zavislosti na teploté a napajecim napéti urcuje stabilita
a presnost referenéniho oscilatoru a jeho prvka uréujicich kmitocet.

Referenénim oscilatorem a nasledujicim fetézcem délicd je ve fazi rozb&hu vytvareny takovy
taktovaci rezim, ze:

1. vyvola RESET vsech logickych &lend do vychoziho stavu

2. natoéi rotor do definované polohy vuéi statoru

3. urychli rozbéh rotoru Zadanym smérem (volitelnym zapojenim jediného pinu)

4. po dosazeni dostate¢né EMS motoru (>150 mV) pfepina do reZzimu "viastni chod"

B&hem faze rozbéhu a vlastniho nefizeného chodu zrychluje motor s maximaini energii, aby
co nejdiive dosahl jmenovitych otacek. Az do tohoto okamziku Ize vyuzit vystupni signal na
pinu 8 k umiceni signalu v nf cesté pristroje. Po dosazeni jmenovitych otacek dojde upravou
proudu do motoru ke korekci otacek. K tomu pouzity signal se ziskava porovnanim skutecnych
otacek (Ist) s predvolenymi (Soll) digitalné v PLL detektoru a prekrytim s indukovanym tacho-
metrickym napétim. Bez kolisani jsou ota&ky motoru fazové pevné svazané s referenénim
kmito&tem.

Odchylky od zvolené rychlosti vedou k fazové modulaci, ktera diky vysokému zesileni regulaéni
smycky proti témto odchylkam plsobi.

Dalsi integrované ochranné funkce zajistuji dlouhou Zivotnost elektronickych motora.

Mezni hodnoty:

min. max.
Provozni napéti Uce 6 20 V
Tachometricke napéti Uy -

27V—Ue') V

Proud koncovymi stupni l,2:3 400 mA
t<10¢s
Trvaly proud koncovymi stupni l123 250 mA
Vybijeci proud oscilatoru Iy 20 mA
Odpor filtru Ri1-1z 19,2 28,8 kQ
Referenéni kmitocet 7 100 kHz

Napéti na vstupu volby sméru otaceni Ugr 0 0,3%) mV



pokracovani

TN max

Proud vstupem zmé&ny sméru otaceni low = 10 A
Napéti vystupu MUTE Usn 27 Vv
Proud vystupem MUTE lsL - 1 mA
Zbytkovy proud pinem 8 Irg - 250 nA
Napéti vstupu oscilatoru Us 0 Uce Vv
Vystupni proud zesilovace 10 =150 + 150 uA
Vstupni napéti zesilovace Uiz.13 0 4 Vv
Proud vystupem invertovaného tachosignalu lya 0 1 mA
Provozni teplota U, =10 70 °C
Celkovy ztratovy vykon Prot = 750 mwW
') Ur je vztazeno viigi Uec
2} Pri prekro&eni neni funkce zaruéena

Hlavni provozni (Ugc = Uy =15V Uq23=6V, U517 = 16V;

hodnoty R; =56 kQ; Rg=7,5kQ; Cs = 330 pF; Ry = 24 kQ; Rg = 10 Q;

neni-li uvedeno jinak, a pfi ¥, = 25°C — 5 K):
min. max.

Proudovy odbér lee 18 mA

Uee=Uiu=6V

Oscilator zapnuty

Uisi617 =9V

Vystupni napéti koncovych tranzistort U,

v provoznim rezimu: ROZBEH U, 0,6 Vv

L'|_2J3 = 100 mA:

Oscilator zastaven; pin 4 na kostie

|11213 = 350 mA; U3 1,2 Vv

Oscilator zastaven; pin 4 na kostfe

Pin 4 auf Masse

Gis
Vodivost vstupl usmérfovace Gisg 0,156 0.3 mS
U15,16.1? =22V (317

/ ,
G‘i"' 1617 = i VEABTT T LT5,?6,1?
bB.1b, b ]
U 15,16,17 — U15,16,1?

Ua = 1,5 V
Pin 6 spojen s kostrou
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Vedlejéi typické (Uec=Uyu=15V; U1_2r3 =6V, U15_15_1}' =16V, Rg = 7,5 kQ;
hodnoty Cs = 330 pF; Ry = 24 kQ; Rg = 10 Q;
neni-li uvedeno jinak, a pfi 94, = 25°C ~ 5K)

min. max.
nf vystupni proud LOW (MUTE) Ug 250 mV
Is = 0,5 mA
Provozni rezim: ROZBEH
U;; = 1_.5 V
Pin 6 spojen s kostrou
Dolni mez vybijeni na vystupu oscilatoru U, 200 mV
I? - 10mA, Ua = ‘12V, U4 = 1,5\‘(
Proud do vstupu oscilatoru ls
Us=3V;U;=15V 0,10 HA
Us=75V,U;=15V 2:5 1A
Transformované tachonapéti Ui
Uisre17 = U Us= 1,6V 14,6 - V
Uisie17 =20V; Uy =16V 10,7 11,8 Vv
Zavislost kmito&tu oscilatoru na napéti f 4“': Z - 500 ppm/V
7

', méfeno pfi Uge =6V
f; méfeno pfi Uce = 10V

Usg= 156V
Teplotni zavislost kmitoCtu oscilatoru TKgs; -150 O ppm/k
Prah napéti pro nasazeni omezovace
proudu koncovych stupniu Us 0,9 11 vV

Ugc= Uiy =6V
Oscilator zapnuty



